8. Kriging por bloques

Supongamos que, al contrario que en las secciones anteriores, no estamos interesados
en la prediccién puntual del proceso sino que queremos estimar el valor medio de Z (x)

sobre un bloque V C R?, esto es:

1
Z:—/Zxdx,
V= A

donde |V| = [, dx.

Si expresamos ahora el dominio V' como una unién de subdominios disjuntos
V =Uju;, conv;Nv;=0,i# 7y g lv;| = V|
i

vemos que podemos expresar el valor medio de Z (x) sobre V' como

1 1
i), Vi

Si las estimaciones de Zy, Zy,, y de Z,,, Z; , se realizan con el mismo conjunto de datos

puede deducirse la relacion siguiente entre las estimaciones:

* 1 *
Zy = ] ZZ: |vil 23

Este resultado se obtiene partir de la linealidad de los sistemas de kriging, indepen-
dientemente de las hipotesis de estacionariedad y del tipo de tendencia del proceso.
Esta propiedad de linealidad permite, en la practica, estimar el valor medio a partir de
predicciones kriging puntuales Z* (x,), siempre que se considere un conjunto de puntos

{za}, C V suficientemente grande:
ey L *(2a)
Zy = 5 Ea Z" (2a) ,

donde N, es el cardinal del conjunto {z.},.

No existe, sin embargo, una relacion similar entre las varianzas de kriging puntual que nos
permita deducir una ecuacién con la cual calcular la varianza del kriging por bloques. La
razon esta en que deben tenerse en cuenta en el calculo no sélo las varianzas de prediccion

sino las covarianzas entre errores de prediccion kriging.

42



Utilizando el mismo razonamiento pueden deducirse expresiones de kriging por bloques

para la estimacion de medias moéviles mas generales:

ZV:/VZ(:c)p(x)d:c, con/vp(x)dle.

Obteniéndose en este caso:

1
Zy & Z" (7a) Pa,
14 zapa g ( )

con p, = p ().
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