1 Hipoteses de traballo

e Suponamos que definimos a incertidumbre dunha variable Z como a me-
dida adimensional da sua variabilidade dada por

g
v="2,
T

onde x e o son a media e a desviacion tipica de Z, respectivamente.

e Suponamos que dicimos que duas variables Z; e Z5 son interdependientes

cando
Cov(Zy, Zo) = /Var(Z,)Var(Z,).
e Suponamos que temos m observaciéns Zi,...,Z, con medias xi,..., Ty,
e desviaciéns tipicas o1, ..., 0y, respectivamente (evidentemente, as stas
incertidumbres serdn U; = 2 con i = 1,...,n).

e Utilizaremos o método delta multidimensional:

Vi (Zy,. s Za)t = (@1, 2)t) = N ((0,...,0)%, %)

= n (g((Zl, e Z)) = g((z1, . ... ,xn)t)) — N ((07 0 V(w1 20)) BV (21,

2 Incertidumbre da suma

2.1 Cando as variables son independentes
Neste caso,
e EQQIL, Zi) =2 E(Z) =20 wi, e

e Var (Z?:l Z;) = Z?:l Var(Z;) = Z?:l 01'2'
Entén a incertidumbre da suma sera
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2.2 Cando as variables son interdependientes

Utotal =

Neste caso,
e E(XIL, Zi) =2 B(Z) =2 wi, e
o Var (301, Zi) = X1, Var(Zy) + 232, Cov(Zi, Z;)

n n 2
:ZO’Z-2+2ZOi0'j: (ZO’Z> .
i=1 =1

1<j
Entén a incertidumbre da suma sera
n n
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3 Incertidumbre do producto

Neste caso, utilizamos o método delta con g((Z1,...,Z,)") =[[;—, Z;. Entén
L] g((.’)ﬁl, ey l‘n)t) = H:l:l ZT; €

o Vg((@1,-v2n)') = Tl @i - [lin i)

3.1 Cando as variables son independentes
Neste caso ¥ = diag(c?,...,02) = diag(z3U?, ..., x2U2).

o £ (H?:1 Zi) = g((w1,. .. 7xn)t) = H?:1 Z;, €
o Var ([T, Z:) = Vg((z1,...,2,)")'EVg((21,. .., 2n)"

= (HI“,HI7)tZ(H$“,HIZ)

i£1 i£n i£1 i#n
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= (Hxl, ce H J:,)t(x%Ul2 Hz,;, .. ,in,ZL H x;)
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Entén a incertidumbre serd

Utotal =

S0
=1

3.2 Cando as variables son interdependentes

Neste caso ¥ = (0;0,);,; = (z;U;x;Uj);, ;. Facendo as contas

o E (H:L:1 Zi) = g((wl, S 7xn)t) = H?:1 Z;, €
o Var ([T, Zi) = ([T, #2) (S, U

Entén a incertidumbre serd

n
Utotal = E Ui-
i=1



